10

1

12

13

14

15

16

17

Ukazatele polohy 7

MPI-R10-RF

Magneticky mérici systém
Méreni vzdalenosti a tihlu, pfenos dat radiovou frek-
venci

POUZDRO

Technopolymer na bazi polyamidu (PA) vyztuzeny skelnymi vidkny,
barva ¢ernd, matny povrch.

Upevnovaci spona z technopolymeru na bazi acetatové pryskyrice
(POM), ¢ernd barva matny povrch.

DESKA S KLAVESNICI
Polykarbonat odolny vac¢i mazacimu tuku, olejim, alkoholu a
minerdlnim kyselindm.

STUPEN KRYTI
- IP54, viz EN 60529 (viz. strana ).
- 1P67,viz EN 60529 (viz. strana).

MAGNETICKY SNIMAC S KABELEM
FC-MPI (viz. strana -) se objednava samostatneé.

PRISLUSENSTVi NA VYZADANI
Magneticky pas M-BAND-10 (viz. strana -).

SPECIALNi PROVEDENI NA VYZADANI
Displej se zvlastnim Stitkem Ize dodat s pFizplsobenymi grafickymi
symboly, znackami nebo népisy.

POKYNY PRO POUZITi

- Viyvrtejte desku (tloustka 0,7+2 mm) podle rozmért na Sabloné.

- Pred instalacl pouzdra odstrarite vSechny otfepy.

- Namontujte dolnf ¢ast pouzdra do télesa a stisknéte, dokud se
zcela nezajisti (obr. 1).

POKYNY PRO VYMENU BATERIE

- Vyjmeéte indikator ze sedla, pritlacte na pojistné kridlo az na doraz
pomoci Sroubovaku s drazkou (obr. 2).

- OdSroubuijte samorezné Srouby z nerezové oceli AISI 304 s vnitfnim
hvézdicovitym  Sestihranem typu TORX™ TO6 a demontujte
uzaviracf desku (obr. 3).

- Vymeénte baterii a vénujte pozornost tomu, abyste neprevratili
polaritu (viz také poloha uvedena na krytu).

- Ndhradni baterie, je-li pfenesena do 10 sekund (doba ¢innosti
napdjeni vyrovnavaci paméti), zabrani ztraté konfiguracnich
parametr.

Vyfezany otvor
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VLASTNOSTI A POUZITi

MéFicl systém MPI-R10-RF napojeny na specificky snima¢ FC-MPI

(viz. strana -), v kombinaci s magnetickou paskou M-BAND-10 (viz.

strana -), je uceleny systém k mérenilinearniho a uhlového posunutf

(s minimalnim polomérem 65 mm).

Velmi snadnd montéz systému umoznuje presné umisténi a

nastaveni. Jeho pouZitf sniZuje ¢as a strojni operace na minimum.

- Maximalni jednoduchost montéze a demontéze zafizeni z panelu,
diky systému s upinacim kiidlem (patent ELESA).

- 7 &iselny LCD displej s vySkou znak( 12 mm a zvlastnimi znaky.

- Programovatelné, 4 multifunkénf tlacitka.

- Hodnoty zobrazovény v milimetrech, palcich nebo Uhlovych
stupnich.

- Zobrazenfabsolutniho nebo pfirtstkového rezimu.

- AZ 10 programovatelnych hodnot korekce.

- Ukladania zobrazeni 32 cilovych pozic.

- Vnitinf lithiova baterie s dlouhou Zivotnosti.

- Vyrovndvaci pamét béhem vymeény baterie.

- Téleso pro konektor FC-MPI se zaklapdvacim systémem pro
snadné odpojovani a zapojovani.

Pro dalsiinformace si prectéte "navod k pouziti”..

Mechanické a elektrické vlastnosti

Zdroj napdjenf

Lithiovéa baterie 1/2 AA36V

(soucast dodavky).

Zivotnost baterie 2 roky

Displej 7 ¢iselny LCD displej s vyskou
znakl 12 mm a zvlastnimi
znaky.

Stupnice -199999; 999999

Pocet desetinnych mist

programovatelny

Mérna jednotka

milimetry, palce nebo Uhlové
stupné
programovatelny

Maximalnf rychlost provozu

1+5m/s programovatelné (1)

Rozlisenf (2) 0,01l mm-0,001"-0,01°
Presnost (3) +0.1 mm
Opakovatelnost (4) 0.01mm

RYCHLY POLOHOVACI SYSTEM

Merici systém MPI-R10-RF je propojen s fidici jednotkou UC-RF
pomociradiového kmito¢tu (RF), coZ predstavuje bezdratovy systém
pro rychlé nastaveni polohy dilt stroje nebo multiaxialni mérenf (obr.
4).

Tento systém je vhodny predevsim pro aplikace vyZadujici ¢asté
zmény formatu, protoZe umoZniuje spravné sefizenf cilové/aktudinf
polohy dilti stroje a predstavuje také bezpecnostni systém. | kdyby
jeden méfici systém MPI-R10 nebyl umistén v cilové poloze, Fidicf
jednotka programovaci logiky (PLC) nedovoli zatatek vyrobniho
cyklu stroje, ¢imz se zabrani problémim s vyrobou.

Instalace systému je rychld a snadna, jelikoZ nevyzaduje pouZzitf
propojovacich kabell mezi Fidici jednotkou a indikatory.

Dalsf technické informace najdete v "navod k pouziti".

Méfeni uhlového
pohybu

Méfeni linearniho
pohybu

[

R min. 65 mm

Auto-diagnostika

Kontrola baterie, kontrola
snimace, kontrola magneti-
ckého pasu

Stupen krytf

P54 nebo IP67

Pracovniteplota

0+50°C

Teplota skladovanf

-20++60°C

Relativnf vihkost

Max. 95 % pri 25 °C bez kon-
denzace

Provozni prostredf

Internf pouzitf

Nadmorska vyska

Az2000m

(1) Rychlost ¢tenf ovliviiuje Zivotnost baterie.
(2) Rozliseni: nejmensi zména délky, kterou je systém schopen

zobrazit.

(3) Presnost: maximalni odchylka hodnoty zmeérené systémem

vzhledem ke skutecné hodnoté.

(4) Opakovatelnost: stupen blizkosti mezi fadami jednotlivych
méreni stejného vzorku pfi nezménénych podminkach mérent.

Obr.4

UC-RF _

Cilova poloha

PLC

Az 36
MPI-R10-RF

Aktuélni poloha
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